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Zahnradmotoren
P16 MN/m -TGL10860
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Zahnradmotoren mit axialem Spielausgleich

p,16 MN/m?

Mit der Typenreihe Zahnradmotoren bieten wir der Industrie
robuste, wartungsfreie hydraulische Antricbselemente mit
tiohem Wirkungsgrad.

Aufbauend ouf wichtige Konstrultionselemente der ausge-
zeichnet bewdhrten Zahnradsumpen TGL 10859, gewdhr-
leisten unsere Zohnradmotoren eine hohe lebensdauer bel
kleinsten BaumabBen.

Ausgelegt fiir einen Dauerbetriebsdruck von 160 kpfcm? sind
die Zahnradmotoren flir Spitzendriicke bis 210 kpfem? und
einen Diehzablbereich von 250 bis 3000 U/min einsetzbar.
Fir unsere Zohnradmotoren ist keine extreme Filterung des
Hydraulikdles erfarderich; dadurch wird ein universeller Ein-
satz in alien industriezweigen ermiglicht.

Das hohe Anloufmoment aus dem Stillstand durch die Ver-
wendung von Spezialwilzlagern schafft die Voraussetzung
fiir den Einsatz auch bei schwierigen Antriebsproblemen.
Eine patentierte Ventilkombination ermaglicht den Wechsel
der Drehrichiungen ohne zusétzliche Leckdlleitung hei ner-
malen Betriebsbedingungen. Fir auBergewshnliche Einsatz-
falle sind nach AnschluB einer Leck8lleitung erh8hte Ablauf-
driicke méglich. Drehzahldnderungen im Bereich von 250 bis
3000 U/min lassen sich leicht durch einen regelbaren Druck-
stromerzeuger erreichen.

Unempfindlich gegeniiber groBen Temperaturdifferenzen und
unterschiedlichen Arbeitszyklen eignen sich unsere Zahnrad-
motoren besonders fiir Land- und Baumaschinen, fiir Strafien-
und Wasserfahrzeuge, fiir Bergbaumaschinen und Liifter-
antriebe,

Hohe Lebensdauer,
wedhselnde Drehrichtung,
groBer Drehzahlbereich,
geringe Masse,

kleinste Einbaumale,
hohes Anlaufmoment,
groBer Viskositatsbereich

ePO0HED

sind die Merkmale unserer Typenreihe Zahnradmotoren
TGL 10 860.

Technische Beschreibung

Die Zahnradmotoren mit axialem Spielausgleich sind hydrau-
lische Druckstromverbraucher mit konstantem Schluckstrom.
In einem beiderseits offenen Geh&use (1} aus einer hoch-
festen eloxjerten Leichtmetallegierung sitzen axial beweglich
vier abgeflachte Spezialwdlzlagerbuchsen (2), die die Zahn-
rader {3 und 4) aus hochwertigem Stohl aufnehmen, Ver-
schlossen werden die Gehtusestirnseiten einmal durch eine
Befestigungsplatte (5), die den Zohnradmotor im Einbau
zentriert, zum anderen durch eine Ventilplatte (6) mit dem
Druckfeld (7) fiir den axiolen Spiefausgleich und der Ventil-
kombination {8 und 9) fiir die wechselnde Drehrichtung. Beide
Platten bestehen ebenfalls aus eloxiertem Leichtmetall.

Uber das Druckfeld (7}, dos mit dem Druckraum des Zahn-
radmotors Uber das Druckfeldventil (8) verbunden ist, wird im
Betrieb das der Ventilplatte (6) zugewandte Buchsenpaar
stimseitig mit dem Arbeitsdruck becufschlagt. Dadurch
werden die Buchsen unabhéngig von der Drehrichtung des
Zahnradmotors an die Zahnradstirnflchen angedriickt und
gewdihrdeisten somit einen hohen volumetrischen Wirkungs-
grad. Diese Flachen werden nur durch den von der Clviskosi-
4t abhdngigen Schmierspalt voneinander getrennt.

Die Walzlager werden durch das Arbeitsmittel geschmiert.
Zwei federlose Leckventile (9) steuern den Leckdlstrom unab-
héingig von der Drehrichtung des Zahnradmotors so, dab er
immer tiber die Ablaufleitung des Zohnradmotors abgeleitet
wird. Das Druckfeldventil {8) ist ein Doppelsitzventil und ver-
bindet unabhdngig von der Drehrichtung das Druckfeld (7)
sténdig mit dem Druckraum. Dadurch ist die wechselnde
Drehrichtung ohne Leckdlleitung bei normalen Betriebs-
bedingungen mit Ablaufdriicken < 5 kpfem2 maglich.

Der Drehmomentabtrieb erfolgt iiber dos Keilwellenprofil der
Abtriebswelte (3).

Seitlich im Gehduse befinden sich die Anschluibohrungen
fiir-die Ulzu- und -abfihrung.

Die Zohnradmotoren kénnen nach Anschluff einer Leckdl-
leitung (10) durch Entfernen der VerschluBschraube in der
Befestigungsplatte mit einem Ablaufdruck bis 20 kp/em?
betrieben werden. Der Druck in der Leckslleitung darf 5 kpfcm?
nicht Ubersteigeni Bei Abweichen von den Nennbedingungen
(z. B. Drehzahl, Viskositét usw.) ist mit einer Verschlechterung
des volumetrischen Wirkungsgrades zu rechnen,




Schnittdarstellung
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Gehduse
Spezialwalzlagerbuchsen
Abtriebswelle

Ritzelwelle
Befestigungsplaite
Ventilplatte

Druckfeld

Druckfeldventil

Leckventil

AnschiuB fir Leckdlleitung

Funktionsschema
der Ventilkombinotion
der Ventilplatte
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Druck
Lackventil
Druckfeldventil
Lacks!

Ablauf




Technische Daten

Nenngréfe Menndruck py Betrtebhsdruck Menn- Menndrehmament Menn- Cirehzahl- Austritts-
= = max. drehzehl effektiv leistung bereich druck
Nennschluck- Dauerbetriebsdruck max.
volumen
em3fU kpfem? MNfm?# kpfem? MNIm? Ufmin kpm Nm kW Ufmin kpfem?
3.2 0,7 7 1,0
AT 400 bis 4000
3 1.1 11 1.6
g 1.8 18 2,75
125 2,8 28 4,4
S 160 16 200 20 1500 250 bis 3000 < 5%
20 ' 4,4 44 6.9
32 7,3 73 11,3
30 1,0 110 17.0
I T 250 bis 2200
80 17.5 175 271

3 5 bijs 20 kpfom? bei Anschlub einer Leckilleitung

Drehrichtung Rechts und links, je nach Olzufithrung.

Abtriebsart Die Abtriebswelle ist radial und axial nicht belastbar.
Axiale Belastung filhrt zur Beeintréichtigung des axialen Spiel-
ausgleiches, wahrend radiale Belastung die Geratelebensdouer
erheblich herabsetri.
Der Abtrieb des Zahnradmotors mu so ausgelegtwerden, dab keine
radialer und axialen Kriifte auf die Abtriebswelle des Zahnrad-
motors einwirken. Aus diesem Grund ist der Drehmomentabirieb
nur Uber Kupplung bzw. Zwischenlager, die radiale und axiale
Belastungen ausschlieBen, vorzunehmen,
{Siehe Sonderzubehdr}

Anloufrement mindestens 75%, vom Nennmoment bei Ulzuschaltung iber ein
Wegeventil und Nennbedingungen.
Arbeitsmittel Hydraulikflissigkeit {harz-, sdure- und wasserreies Mineraldl}
min. kinematische Viskositat 12 + 10~ m2fs {12 cS5t}
max. kinematische Viskositdt 1500 - 10-6 m2/s (1500 ¢5t}
Empfehlung DR (Vertrieb VEB Minol)
fiir Fluid EinheitsSl 36 MLS 15 280 Sommer-Winter-Flutd

Hydro 50-10 TGL 17 542 vorzugsweise Sommer-Fluid

Hydro 20/75-40 TGL 17 542 vorzugsweise Winter-Fluid

Hydro L 20-40 MLS 14 094 vorzugsweise Winter-Fluid

Weiterhin sind alle ausléndischen Hydraulikile verwendbar, die fir
vergleichbare Hydraulikgeréite angeboten und von den Gertite-
herstellern empfohien werden.

Fluidtemperatur — Betriebstemperatur 258 °K bis 343 °K (— 15 °C bis 470 °C} 9
Viskositfit Betriebstemperatur max. 353 °K (- 80 2C) fiir 5 minfh -
Starttemperatur == 243 °K (- 30 °C}
Betriebsviskositat 12 ¢St bis 1000 <5t
Startviskositat = 1500 ¢5t
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Technische Daten
Bestellbeispiele

Umgebungs-
temperatur

Einbaulage

Filterung
Befestigung

Rohrieitungs-
anschliisse

Besonderheiten

Sonderzubehdr

Bel Starftemperatur von —30°C bis -~ 15°C bzw. Viskositdt von
1500 ¢St his 1000 ¢St ist eine Warmlaufdauer fir den Zahnradmotor
ohne Belastung bet Warmlaufdrehzohl = Nenndrehzahl bis zum
Erreichen der Betriebsviskositit und Betriebstemperatur erforderlich.
Bei oftmaligem Start, unter diesen extremen Bedingungen, wird eine
Erweiterung der Ablaufleitung bis unmittelbar an den Zohnradmaotor
empfohien.

— 40 °C bis + 80 °C
Beliebig

Flissigkeitsfilter TGL 21540 und TGL 21 541 oder Micro-3-Filter
Maschenweite 63 um

Die Befestigung der Zahnradmotoren mufl mit Zylinderschrauben
{mit Innensechskant) TGL 0-912 erfoigen.

Fir NG 3,2 bis 32: Rohrverschraubungen nach TGL 0-2353 oder
TGL 8272

Fiir NG 50 und 80: IWK-Flanschverbindungen 35 gerade.
Rohrverschraubungen und Flanschverbindungen gehdren nicht zum
Lieferumfang. Flanschverbindungen kénnen cuf besondere Bestel-
lung geliefert werden,

Zahnradmotoren kénnen im Bereich von 500 U/min bis 1500 Ufmin
als Pumpe mit wechseinder Drehrichtung eingesetzt werden, Der volu-
metrische Wirkungsgrad verringert sich dabei um ca. 6%, gegeniiber
Zahnradpumpen der gleichen NenngréBen.

Zahnradmotoren kdnnan mittels Zwischenflansch — bei Anwendung
als Pumpe — an E-Motoren angeflanscht werden.

Fiir den Einsatz im Schiffbau unter Deck, in geschiossenen Ridumen,
kédnnen Zahnradmotoren mit DSRK-Abnohmelauf geliefert werden,

Fiir den Abtrieb der Zahnradmotoren kénnen vom Hersteller Aus-
gleichskupplungen nach IWKN 06601 geliefert werden. Diese
Kupplungen sind nach NenngréBe und zu (bertragendem Dreh-
moment gestuft. Des weiteren fertigen wir fiir Zuhnradmotoren FuB-
winkel (FuBbefestigung) nach IWKN 06603, Zwischenlager {zum
Ausgleich geringer radialer und axialer Belastung) und Zwischen-
flansche (zum Anflanschen an E-Motoren).

Fir Sonderzubehér bitten wir gesondertes Prospektmaterial anzu-
fordern.

Bestellbeispiele

Bendtigt wird:

1. Beispiel
Antriebsmotor
Leistung 4 kW
Antriebsdrehzahl 1000 Ufmin

2, Beispiel
Antriebsmotor

Drehmoment 150 Nm == 15 kpm
Antriebsdrebzahl 1750 Ufmin

Bestellt wird:

Zahnradmotor 20
TGL 10 860
{nach Kennlinie)

Zahnradmotor 80

TGL 10 360

{rnach Kennlinie)

mit IWK Flanschverbindung 35 gerade




Abmessungen

1  Kellwellenprofil TGL 0-5463
2 Nut for Sicherungsring TGL 0-471
dy AnschluBmaglichkeit flir Leckdlleitung

Y Bel Nenngrbfe 3,2 und 5 MaBanderungen
vorhehalten

% Gehért nicht zum Liefarumfang

% Filr gerade Yerschraubungen der Lackélleitung

C 5100 TGL Q2353

C 8—100 TOGLO-2353

C10—-160 TGL 0-2333

Gewinde M 26 x 1,5 umgesteilt in M 27 x 2

bis 31. 12, 1974

Gewinde M 18 x 1,5 umgestellt in M 22 x 1.5

Rohrauben-@ andert sich in 16 mm

A

5

Nenngribe by by 4 dz Rohrleitungs- RohrauBen-&# dy e €1 o3 €4
f anschiul Rohrinran-§ &
d
’ 4 ]
1
3.2 M14x1,5 g 35
73 63 32 6,6 12 M8x1 13 |— 22,8 72
o M16x1,5 e 38
10
159
5) 51
8 M18x 1,5 "
12,5 92 88 63 g M22x1,5 ;f 12 54 29,3 96
20 i M26x15%9 = Mo 58
3 18
28
32 120 118 1 M33x2 5 24 61 4 130
50 80 30 &1
150 | 150 14 | Flansch- zg Mt | 2 485 | 155
80 anschluB ' aa
MNenngrébe es f by he Iy Iz [3 5 Keilwellenprofil zugehdriger Masse
’ +0.7 +05 TGL 0-5463 Slcherungsring ke
— 0,5 TGL 0-471 A=
3 1 2
3.2 Q0 1.5
&0 4 85 80 28,5 14,5 13 6x11x14x3 14 —_—
3 @4 1.6
B 117 3.5
12,5 76 4 12 106 122 35,7 23 17 6x18x22x5 22 3.8 @
20 130 1
3z 100 156 145 131 40,8 26 20 6X23x28%6 28 1.2
50 5 170 14,2
125 180 175 52 35 24 6x28x34x7 34 —
80 184 15,3




Kennlinien

BezugsgroBen: Arbeitsmittelviskositat 50 <5t

Qech dm¥min
. Men & 0 # 18 22 26 .
Nenngrofie 3,2 und 5 L] G e ' T ) - \\ Mi/m
in Vorbareitun g 5 3 L= ) - 0
rhe g " Y \1 5, { | \ \ R'é“s&k/
Nenngréfie 8 n =5 %\‘ —— 1
- . 3 07 Z 5 s - L
Zulassige Abweichung tir Mg, 97 Nm \ 3557 %
—11 15 .\ 5
Mab ] S VRS | 0
Ap=const
10 \ 4 5 & s il
\. ;3 = B
5 \‘ ¢ A 2 % ' - <
a7 % % i
0 Streubereich fiir n bei Qsch == const o ! % \ L1y
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
nab Ui
Qach drm ¥/ min
65 10 15 20 25 30 35 40- .
i Nm T — = X =3 L 1 | MNm
NenngréBe 12,5 "\\ =N S~ : : == : 4
d ein = 5 1.1 \ \ s ¥ £
Zuldssige Abweichung fiir Mgp -l_- 1y Nm S U — 3 <\ = *
z 7 %
g #“
20 3 2
Mab = ) dp=const
T R 10
—— 7 — é 8
10 0'\5‘ 5 g '
- T —
e — 4
g Y A \ i == 2
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Nab U/ min
; Qsch dm¥min
Ns"& 10 20 30 40 50 60
" MN/m?
NenngréBe 20 1‘\ 5 \.‘ . \\\\ ~ \%\\ - }\ [ 1e
45 ? P 7a
sy ; . 1.8 — : B b £
Zuldssige Abweichung fiir Mgy +2? Nm 50 N g = ﬁ% k’_—\'—— 18
—a . % i
Z % &
46 = e —— e
Mab \‘ z \‘ T - — #
a0 \\ - 12
= - ] 2 o Ap=const
b : _ 10
o
70 2 . 5
—t
-7 [ .______‘ &
19 = - s - i
- s ¥ b
1] \ 2
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Nab U/ min
Clsch dm3/min
Nm 15 30
Nenngréfie 32 ! WAV V| N MN A2
90 1 1 L1 T
- . z 429 | NIES 20
Zuldssige Abweichung fir Map _ [, N " T s
q T 18
FO 16
60 Z 14
Mab
30 — 12
Aprconst
40 10
M & 8
30 g <
6
20
4
10—
2
" { )
0 500 1000 500 2000 2500 3000




Kennlinien
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Zulassige Betriebsbedingungen

Entsprechend den Betriebshedingungen ist als Dauerbetriebs-
druck der niedrigste pg-Wert als maximaler Betriebsdruck der
niedrigste py . -Wert aus folgenden 5 Diagrammen zuléissig.

Festiegung der Berzeichnung:
P4 = Dauerbetriebsdruck
Ph max  — maximaler Betriebsdruck

fg (°/s) = Belastungsfaktor

i = Betriebstemperatur
¥ = Olviskositét
Druck in Abhdngigkeit % 20 P TR
von der Drehzahl o 209 L
_a_ i) § .g
180 s R
p=1 () T "
160 |
Py
140
120 .
(1) nur fiir Schaltspitzen
. 3 ; 100
— NenngréBen 8 bis 32 50 1000 1500 2000 2200 3000

— — — NenngréBen 50 his 80 Drehzahl ~—— i {U/min}




Gerduschverhalten
Zahnradmoter Drehzaht Druck Gesamt- Zahnradmotor Drehzahl Druck Gesamt-
Schalleistungspegel Schalleistungspegel
NenngréBe Ufmin kpfem? dB (A} Nenngrife Ufmin kpfcm? dB (A)
20 53 20 64
250 100 a1 250 100 67
160 64 150 69
20 Th 20 80
8 1300 100 76 32 1500 100 51
; 160 77 150 g2
20 82 20 88
3000 100 83 3000 100 20
-- ’ 160 84 1460 22
. 20 61 20 67
290 100 63 350 100 69
160 [ 65 160 71
. = 20 78 20 78
12,5 - 1300 100 79 50 1300 100 81
) 160 80 160 54
20 g5 20 82
_ 3000 _ 100 86 2200 100 =153
_ ' 160 87 160 89
e wm 20 - &0 20 67
250 | 100 &4 350 100 70
160 67 160 72
20 72 20 34
20 1500 100 80 50 1500 100 85
o 160 81 160 84
— 20 : 89 20 83
3000 100 %0 2200 100 91
150 %0 160 22

Bie U__rlge'gebenen_ Werte sind Mittelwerte von Messungen an
jeweils 6 Zahnradmotoren mit je 6 Meiistellen, gemessen im
schallweichen Raum des VEB Industriewerke Karl-Marx-Stadt.

Priitbedingungen: Fluid Hydro 50-10 TGL17 542
Fluidtemperatur 50 °C
Hiillradius r=05m

Wird die LirmbBewertungskurve N =85 liberschritten, muB
der Anwender fiir Ldrmisolation sorgen.
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Mit dem Einsatz der Erzeugnisse aus unserer
Produktion sichern Sie sich die stédndige Befreuung
durch unseren Kundendienst.

6 Unsere Fachingenieure mit langjéhrigen
Erfahrungen stehen zu lhrer Beratung gern zur
Verfligung.

Die in der Druckschrift angegebenen Werte sind
unverbindlich.

Anderungen im Zuge des technischen Fortschrities
behalten wir uns vor.

Multicar 22—1
mit Wasserbehdfter und Sprithautbau
Hersteller:
VEB Fahrzeugwerk Waltershausen
) Der Antrieb der Wasserpumpe
ﬁ erfolgt durch einen Zahnradmotor
TGL 10 860

Selbstaufnehmende Kehrmaschine 2,5t
Hersteller:

VEE Spezialfahrzeugwerk Berlin

Der Antrieb der Kehraggregate

erfolgt durch Zahnradmotere TGL 10 860




Landmaschinenbau

Fahrzeugbau

Baumaschinen

Schiffbau

Plastmaschinenbau

Méhdrescher

Fakalienanhdnger

Mobildrehkran
lkarus-Gelenkbusse
StraBenkehrmaschinen

Schwarzdeckenfertiger

Ruderanlagen
Windenanlagen
Verstellantriebe

SpritzguBautomaten

=y W:\hydraulil

VEB Kombinat ORSTA-Hydraulik
DDR -701 lLeipzig
Dr.-Kuri-Fischer-Straffe 23
Tetefon: 71590 - Telex: 31341
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Hersteller:

VEB Industriewerke Karl-Marx-Stadt

Betrieb des
VEB Kombinat ORSTA-Hydraulik

DDR - 92030 Karl-Marx-5tadt
Zwickauer Strofe 221
Telefon: 2930 - Telex: 7133
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Exporteur;

6 TechnoCommez @

DDR - 108 Berlin
Johannes-Dieckmann-StraBe 1113
Deutsche Demokratische Republik
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